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性，促进员工与公司的共同成长，公司基于应用场景、工业机

器人技术和运动控制技术上的长期积累，全资子公司东莞拓斯

达技术有限公司拟与东莞市晨拓智米企业管理中心共同投资

设立矩阵智控科技（东莞）有限公司（拟用名称，以市场监督

管理局核准登记为准），开展通用机器人“感-算-控”一体化

高性能运动控制平台的相关研发工作。

3、公司研发的运动控制技术在具身智能中的作用？

答：具身智能是迈向通用人工智能的重要一步，从字面可理解

为“具身+智能”，通过给 AI 大脑赋予“身体”，使其能够与

物理世界产生交互，并在交互中主动自我学习及完善。运动控

制平台则在智能与具身结合过程中起到类似“小脑及脊椎”

的联接作用，是实现具身智能的核心部件。

4、一体化高性能运动控制平台的特点是什么？

答：矩阵智控拟研发的通用机器人“感-算-控”一体化高性能

运动控制平台可支持不同构型的机器人，可实现跨硬件平台部

署和云边端分布式部署以适应不同的 AI 算力要求，作为运动

控制物理引擎接入 AI 仿真系统，有助于加速具身智能技术在

工业场景中的应用。

5、具身智能的应用预期

答：“具身”是指对真实世界中物理本体的控制，具备感知、

计算执行能力的硬件，“智能”是指具备认识世界、理解世界、

主动影响世界、持续学习迭代的能力，“具身智能”是一种可

以执行导航、操作和命令执行等任务的机器人，机器人可以是

任何在空间中移动的实体智能机器，如人形机器人、仿生四足

机器人、自动驾驶汽车、工业机器人等等。

对工业领域而言，具身智能有望成为新型工业化的关键核心和

有效抓手，使得机器人可以实现从依赖预设程序指令执行特ᇍ⤀器人、Ⲁ从依赖 ᴀ人
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性的执行机构。

具身智能可以起到产业变革的领域包括工业、商业、家庭，目

前在工业领域应该是可以更快实现落地的，未来，在商业服务、

自动驾驶、家庭服务、医疗康养等领域都将展现出巨大应用潜

力。
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